证券代码：603683                                   证券简称：晶华新材
上海晶华胶粘新材料股份有限公司
投资者关系活动记录表
	投资者关系活动类别
	□特定对象调研
□分析师会议

□媒体采访
□业绩说明会

□新闻发布会
☑路演活动

□现场参观

□其他（）

	参与单位名称及人员姓名
	东北证券、浙商证券、永赢基金、保银基金、沣谊投资、交银施罗德等

	时间
	2025年9月2日、9月3日、9月4日

	地点
	上海

	上市公司接待人员姓名
	董事会秘书  潘晓婵

	投资者关系活动主要内容介绍
	介绍公司产品、基本情况及问答交流。主要问答如下：

公司的主营业务的介绍

晶华新材主营业务涵盖各类工业胶粘材料、电子胶粘材料以及特种纸的研发、生产和销售。具体如下：

工业胶粘材料：美纹纸胶粘材料、和纸胶粘材料、布基等多种产品。主要应用于建筑装饰、交通工具和智慧医疗、电子元器件等领域，提供喷涂遮蔽保护、分隔、贴合固定、线束捆扎等多种功能。公司是国内较早从事美纹纸胶带生产的企业之一，美纹纸胶粘材料市场占有率长期位居前列；
电子胶粘材料：产品包括结构粘接、导电材料、屏蔽材料、绝缘材料、高性能压敏材料等。（1）在消费电子领域，能满足手机、平板电脑、笔记本电脑等各类消费电子产品生产、维修过程中的制程保护、结构粘结、元器件粘接等功能需求，已实现在折叠屏手机应用场景上的产品突破并实现量产。（2）在动力电池上，公司的产品成熟运用于各类量产电池及储能上，紧跟固态电池的产业化进展，提前研究适配的材料性能，为未来技术成熟后的大规模应用做好技术准备。

汽车领域用胶粘材料：开发耐温抗翘曲的产品和高性能丙烯酸泡棉胶，覆盖汽车内外饰粘接、座椅固定、轮胎静音棉等场景，提供一站式解决方案。汽车座椅胶粘材料性能提升，相关产品已实现小批量出货，对标国际知名企业的主流产品。
光学胶粘材料：公司在光学膜材料领域深耕全品类布局，已构建覆盖消费电子、车载等多场景的全系列 OCA产品矩阵。OCA产品作为公司发展的重要产品，（1）LCD 产品：LCD OCA 产品实现稳定量产；（2）OLED 产品：折叠 OCA 产品已稳定量产；OLED OCA 进入小批量出货阶段，同时抗冲击 TPU、抗冲击 OCA 等关键 OLED 光学材料完成验证并通过审核；（3）车载 OCA 产品顺利通过多家核心客户的审核，加速推进产品的市场渗透。通过不断丰富产品品类、完善供应链体系，公司在各细分领域形成协同优势，全方位满足不同场景需求，逐步构建光学膜材料领域的全品类竞争壁垒。

公司未来产能的情况

公司在胶粘材料行业中的产能处于领先地位。在江苏、安徽、浙江、四川、广东均设有制造基地。未来晶华将具备以年产 10 亿平方米新型胶粘材料（含电子材料）生产线、年产 10 万吨高性能可降解纸基新材料生产线。未来江苏晶华将拥有的设计产能为年产 2,500 万平方米光学胶膜材料、年产 1 亿平方米电子级别胶粘材料、年产1,500 万平方米 TPU 车衣膜及汽车窗膜以及年产 5 万吨化学新材料的生产能力。安徽晶华（募投项目）主要承担光电产品的生产，产能约 1 亿平方米。公司充足的产能稳定保供，保障下游客户供应链的安全和稳定。

公司为什么考虑选择多模态柔性触觉传感器这个业务方向

公司基于主业—新材料的发展方向和新应用，探索在新赛道的布局，因此考虑选择了具有前景广阔的人形机器人赛道，又希望选择的产品可以赋能公司现有主业的终端客户，提供附加值的产品，综合考虑，选择了柔性多模态触觉传感器作为公司发展的新增长点。

4、公司多模态柔性触觉传感器业务的介绍

（1）当前机器人触觉传感器有哪些主流技术路线？

当前主流技术路线包括压阻式、电容式、电磁式、视触觉等。压阻式方案被优选的核心原因是其适配高自由度灵巧手和全掌包覆的两大核心需求。

压阻式传感器如何实现切向力感知？当前精度能否满足工业场景需求？

压阻式传感器，以轻薄、全掌覆盖、参数稳定为核心差异，且通过 “算法解析 + 结构优化” 实现切向力感知，精度可满足基础工业场景需求；

（3）公司生产的多模态柔性触觉传感器在性能上有哪些具体差异？

量程范围大；低温漂特性；较小时漂特性；
（4）电子皮肤的核心应用场景有哪些？下游客户在选型时最关注哪些性能指标？

应用场景：工业领域、医疗康复、消费电子、动力电池检测等；

核心关注指标：产品的一致性，其次是覆盖范围，需匹配高自由度手的作业需求；再次是灵敏度和稳定性。

公司成立的晶智感公司

公司于2025年6月投资成立北京晶智感新材料有限公司，持股比例51%，主要是基于公司主营业务，寻求突破新材料在现有业务领域的应用，尝试在柔性多模态传感器领域的探索和研究。

公司的产能规划

在北京设立的晶智感公司以研发为主，作为在北京研发中心，产线规划布局在母公司的张家港生产基地，目前正在厂房设计、设备选型和供应商考察中。根据规划预留足够的厂区面积，根据业务推进节奏，分批落地产能，公司会抓紧产能落地。公司在年底会考虑完成中试线的落地，前期投资金额不大。
压组式传感器的成本构成是什么？定价依据和量产降本方向如何？

成本构成：核心材料的组成为常规品类材料。

定价依据：基础款：参考市场同类产品

全掌方案：因定制化（适配不同机器人手结构），具体取决于手部复杂程度而定价；

定制化 / 标定产品：价格暂未定

降本方向：量产后通过规模效应、工艺优化，降低单位成本

公司的团队背景如何？

2025 年 6 月成立子公司—北京晶智感公司，核心团队具备材料研发、算法优化、机器人落地经验；现有团队约 10 人，计划扩招材料和算法工程师。

产品送样进展和公司现阶段的规划

下一步工作规划，公司将会推进产能落地；积极推进与国内外客户的深度交流技术需求，进一步优化算法和材料工艺。

目前公司处于产品开发和市场开拓阶段，规划如下：

机器人领域：已开发用于灵巧手的柔性触觉传感器电子皮肤，实现对物体触感、轮廓的精准感知；目前正与灵心巧手和其他终端下游客户联合推进全掌式柔性触觉传感器电子皮肤的项目开发，未来有望赋能机器人手部操作的灵活性与智能化升级，并逐步延伸至机器人其他身体部位。

医疗健康领域：与国内脑科学领域专家团队深度交流，重点研发针对脑卒中患者的监测康复外骨骼手套、步态检测鞋垫等产品。其中，监测康复手套可通过柔性传感技术监测患者手部运动状态数据，融入脑机神经交互实现康复训练；步态检测鞋垫则能实时捕捉步态特征，为下肢康复评估提供量化依据。

工业与消费电子领域：响应政策与市场需求，依托现有业务的渠道和终端客户资源，布局新能源电池安全检测（电池包预检、便携设备）、消费电子交互（可穿戴触控升级）、汽车智能、座舱等场景，以传感技术赋能终端产品突破。
公司发布的高自由度全掌触觉解决方案有什么亮点

晶智感为L20工业版灵巧手设计的触觉方案，能够支持其完成17个主动自由度，实现全域感应，是目前行业内高自由度灵巧手中传感器布局区域最全，阵列点最多的全掌触觉方案，帮助其真正做到了“全掌协同”——全方位触觉捕捉、满足高灵敏度与大量程测量需求、实现1w + 触觉点效果。同时晶智感作为触觉传感器系统方案商，持续突破电子皮肤的技术边界，推出了首款高密度三维力全掌电子皮肤解决方案。

公司怎么看待电子皮肤的技术路径的发展趋势

公司以压阻式的技术路径为主，不排除未来考虑多种技术路径并存的方式，视行业需要进行开发。

公司怎么开拓市场

依托主业上的终端客户消费电子、动力电池客户资源，进行在工业领域的产品开拓；优先与灵巧手和本体机器人的头部深度交流，通过场景适配建立信任；海外市场通过美国定居的合伙人团队推进技术交流和送样。
5、公司未来业绩的展望是怎么样的？

答：公司于2024年10月发布了员工激励计划，其中设定近三年的目标规划是：2024年/2025年/2026年营业收入不低于16/19/23亿元；以2023年净利润为基数，净利润增长率不低于25%/65%/100%。



	附件清单日期（如有）
	无

	日期
	2025年9月5日


注：公司严格遵守信息披露相关规则与投资者进行交流，如涉及公司战略规划等意向性目标，不能视为公司或管理层对公司业绩的保证或承诺，敬请广大投资者注意投资风险。
