证券代码：688255                                 证券简称：凯尔达
杭州凯尔达焊接机器人股份有限公司
[bookmark: _GoBack]投资者关系活动记录表
                                            编号：2025-002
	投资者关系活动类别
	√特定对象调研        □分析师会议
□媒体采访            □业绩说明会
□新闻发布会          □路演活动
√现场参观	
□其他（线上）

	参与单位名称
	申万宏源、华泰柏瑞、国泰基金、立龙资产、壁虎资本、元禾璞华、博时基金、申万菱信、海富通、喜世润投资、阿杏投资、道仁资产、农银汇理、财通证券、国联安、富安达、华福证券、华夏基金、上海证券报、东北证券、光大永明、博海汇金、华骏基金、凤栖梧投资、国元证券、浙江锐恒、民生证券、点铁汽车、姚泾河基金、银华基金、雅钰医疗等共54人。

	时间
	2025年1月20日10:30-12:00；
2025年1月20日13:30-15:00；
2025年1月20日15:00-16:00；
2025年1月22日09:00-10:30。

	地点
	线下会议室

	上市公司接待人员姓名
	董事长：侯润石（参加部分场次）
董事、总经理：杨晓（参加部分场次）
董事会秘书：陈显芽（参加部分场次）
控股子公司杭州凯维力传感科技有限公司总经理：董林玺（参加部分场次）


	投资者关系活动主要内容介绍
	一、公司产品与技术情况介绍
二、Q&A
1、公司近期宣布全资子公司凯尔达人形机器人完成对凯维力传感的控股投资，请问此次投资的战略意义是什么？
答：此次投资是公司战略布局的重要一步。在设立全资子公司凯尔达人形机器人后，通过对凯维力传感的控股投资，进一步布局人形机器人产业链。这为公司掌握产业链核心技术奠定了坚实基础，不仅推动凯尔达自身发展，也将加速人形机器人在工业、家庭场景中的落地应用。
 
2、六维力/力矩传感器对人形机器人产业有何重要性？
答：六维力/力矩传感器是人形机器人实现精细化操作和人机交互的关键核心部件，它能同时测量物体在空间复杂受力情况下各个维度的力和力矩信息，为人形机器人赋能更高的灵敏度、感知度和交互能力，是突破人形机器人关键技术瓶颈的重要环节。从国内外人形机器人头部本体厂商的产品来看，双足人形机器人手腕和脚腕关节使用六维力传感器，从而为机器人提供全面的力觉信息。

3、我国六维力传感器行业现状？
目前，用于人形机器人领域的六维力传感器仍以进口为主，国内六维力传感器厂商产品在精度方面表现良好，但在灵敏度、串扰、抗过载能力等方面表现仍有较大发展空间。此外，已有电阻应变式六维力传感器，难以兼顾力传感器的集成化和微型化。并且在工艺方面，电阻应变式六维力传感器部分工艺仍采用人工贴片、手工组桥的生产方式，产品一致性难以保证，需要多次高精度标定，同时也面临难以规模化生产和智能化较低的缺陷。

4、董林玺教授团队研发的六维力/力矩传感器有哪些独特优势？
答：董林玺教授团队重点研发的基于MEMS加工技术和感知结构的六维力/力矩传感器，同时兼具了集成度高、灵敏度高和精度高等优势，且基于晶圆级集成制造技术，利于批量化生产与制造，有望大大降低力敏感元件的制造成本，从而提升产品在市场上的竞争力与应用普及性。
 
5、公司完成控股后，将如何助力凯维力传感的发展？
答：在公司控股完成后，借助公司完善的管理体系、完备的生产能力和成熟的产品导入体系，进一步加快凯维力传感对于高精度六维力/力矩传感器的研发与产业化布局。这将促进双方优势互补，加速相关技术从研发到实际应用的转化，推动产品的商业化进程。

更多近期调研情况及重复性问题，可查阅公司于上证E互动平台“上市公司发布”栏目刊载的各期《杭州凯尔达焊接机器人股份有限公司投资者关系活动记录表》。

	是否涉及应当披露重大信息说明
	本次调研交流不涉及应当披露的重大信息

	附件清单（如有）
	无



